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Verschließen einer Flasche mittels 

eines zweiarmigen Roboters

BPR - Robotik



BPR - Robotik

Agenda

Alexander Henger, Ernest Maier, Elisabeth Schreck

1. Flexpendant und Grundbefehle
durch Alexander Henger

2. Projektvorstellung: Import und Bewegen der Greifer, 

Main-Programm
durch Elisabeth Schreck

3. Finale Lösung der Problemstellung: Ausgänge und 

Stationslogik
durch Ernest Maier
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Video Bedienung des Roboters

Alexander Henger, Ernest Maier, Elisabeth Schreck Quelle: Eigene Aufnahme
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Grundbefehle in der Programmierung

Alexander Henger, Ernest Maier, Elisabeth Schreck

• MovJ

• MovL

• MovC

• Crobt()

• for

• If

• else

• etc.

Quelle: V. Malisa, Skriptum
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Video Programmierbeispiel

Alexander Henger, Ernest Maier, Elisabeth Schreck Quelle: Eigene Aufnahme
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Vorstellung des Projekts

Alexander Henger, Ernest Maier, Elisabeth Schreck

 Flasche wird mit dem 

Dreifingergreifer des 

rechten Arms 

angehoben

 mit der Greifzange des 

linken Arms wird die 

Flasche verschlossen
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Import und ABB-Bibliothek
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Alexander Henger, Ernest Maier, Elisabeth Schreck

Bewegen der Greifer
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Attacher/Detacher und Schließen/Öffnen

Attacher
Schließen
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Alexander Henger, Ernest Maier, Elisabeth Schreck

Programm
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Ausgänge der Steuerung definieren

Alexander Henger, Ernest Maier, Elisabeth Schreck
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Smart Component

Alexander Henger, Ernest Maier, Elisabeth Schreck
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Station Logic

Alexander Henger, Ernest Maier, Elisabeth Schreck
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Auszug des Programms
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Alexander Henger, Ernest Maier, Elisabeth Schreck Quelle: Eigene Aufnahme

Video Flasche zu schrauben



Vielen Dank für Ihre Aufmerksamkeit!


